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1. Popis elektrickych zapojeni

Uvadzame struény popis elekrickych zapojeni.

Dal$ie informacie najdete v odseku "3.3 Pridanie a odobratie
zariadeni”.

MAJAK: vystup pre jeden alebo dva "LUCYB" alebo majaky podob-
ného typu s jedinou Ziarovkou 12 V max. 21 W.

S.C.A.: vystup "indikatora otvorenej brany". Je mozné zapojit Zia-
rovku indikatora (24 V max. 4 W). Méze byt tieZ programovany pre
iné funkcie, vid odsek "3.2.3 Funkcie druhého stupria".

BLUEBUS: na tuto svorku mézu byt zapojené kompatibilné zaria-
denia. Tieto sa zapoja paralelne s pouzitim len dvoch vodiCov, cez
ktoré prechadza tak elektrické napajanie, ako aj komunikaéné sig-
naly.

STOP: vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zasta-
via prebiehajici manéver. Pomocou $pecialneho procesu mézu byt
na tento vstup zapojené kontakty ako "normalne zatvorené", "nor-

2. Konecné previerky a spustenie

malne otvorené" alebo zariadenia s konstantnym odporom. Blizsie
informacie uvadza odsek "3.3.2 Vstup STOP".
KROK-ZA-KROKOM: vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb
krokovym spdsobom. Na tento vstup je mozné zapojit zariadenia
s kontaktmi "normalne otvorené".

OTVOR: vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len otvaraci pohyb.
MbéZu sa zapojit zariadenia s kontaktmi "normalne otvorené".
ZATVOR: vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len zatvaraci pohyb.
MbZu sa zapojit zariadenia s kontaktmi "normalne otvorené".
ANTENA: vstup na zapojenie antény radiového prijimac¢a (anténa
je zabudovana v LUCYB).

Vyrobca doporucuje pred zacatim previerok a fazou spustenia automatického systému do prevadzky nastavit kridlo do polohy, kedy je
priblizne v strede drahy. Toto umozni kridlu volny pohyb v smere otvarania aj zatvarania.

2.1) Vyber smeru
V zavislosti od polohy motora voéi kridlu musi byt vybraty smer
otvaracieho manévru. Ak sa ma kridlo posuvat pri otvarani dolava,

selektor sa musi nastavit vliavo, ako vidno na obrazku 1. Naopak,

ak sa ma kridlo posuvat pri otvarani doprava, selektor sa musi
nastavit vpravo, ako na obrazku 2.

2.2) Pripojenie napajania

Lu

obr.1

£

obr. 2

)

A Pripojenie napajania k RUN musi byt' vykonané kvalifikovanym a skisenym pracovnikom v stulade s predpisanymi
nalezitostami a pri plnom dodrziavani platnych zakonov, nariadeni a noriem.

Akonahle je RUN pod prudom, preverte nasledovné:

1. Skontrolujte, ¢i led "BLUEBUS" pravidelne blikd, a to priblizne
1-krat za sekundu.

2. Skontrolujte, ¢i blikaju aj led na fotobunkach (na TX, aj na RX).
Sposob blikania nie je dolezity, pretoze tento zalezi od inych
faktorov.

2.3) Samonacitanie zariadeni

3. Skontrolujte, ¢i majak zapojeny na vystup FLASH a Ziarovka
alebo led zapojena na vystup "indikatora otvorenej brany" su
zhasnuté.

Ak uvedené podmienky nie su splnené, ihned vypnite napajanie

riadiacej jednotky a velmi pozorne skontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informacie o hfadani a anylyze chyb najdete v odseku "3.6

Riesenie problémov".

Po pripojeni napajania musi riadiaca jednotka "nacitat" zariadenia zapojené na vstupy BLUEBUS a STOP. Pred touto fazou budu led

L1 a L2 blikat, ¢im oznamuju, Ze musi byt vykonané samonacitanie zariadeni.

. Stlatte a podrzte tlacidla [A] a [Set]

. Ked led L1 a L2 za¢nu velmi rychlo blikat, uvolnite tlacidla (priblizne po 3 s).

. Pockajte par sekind, kym riadiaca jednotka dokonéi samonacitanie zariadeni.
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(led L3 a L4 eventualne za¢nu blikat).

. Ked je faza samonacitania ukoncend, led STOP musi zostat’ svietit, kym L1 a L2 musia zhasnut

Faza samonacitania pripojenych zariadeni sa mdze kedykolvek zopakovat, hoci aj po instalacii
(napriklad ked sa instaluje nové zariadenie). Pre zopakovanie samonacitania vid odsek "3.3.6 Samonacitanie dal$ich zariadeni".

2.4) Samonaditanie dizky kridla brany

Po samonagitani zariadeni zaénG led L3 a L4 blikat. Riadiaca jednotka musi sama nagitat dizku brany. Pogas tejto fazy sa meria dizka
kridla od zatvaracieho koncového spinaca po otvaraci koncovy spinac¢. Toto meranie sa vyzaduje kvoli vypoctu bodov spomalenia a bodu

Ciastocného otvorenia.

-

. Stlaéte a podrzte tlacidla [¥] a [Set]

N

. Ked sa za¢ne manéver, uvolnite tlacidla (priblizne po 3 s).

w

Citajte odsek "2.1 Vyber smeru". Potom zopakuijte proces od bodu 1.

. PresvedCte sa, ¢i prebiehajlci manéver je otvaranie. Ak nie, stlacte tlaCidlo[Stop] a pozorne si pre-

IS

zatvaraci manéver.

. Pockajte, kym riadiaca jednotka otvori branu az po otvaraci koncovy spina¢. Nasledne ihned zaéne

o

. Pockajte, kym riadiaca jednotka zatvori branu.

Ak uvedené podmienky nie su splnené, ihned vypnite napajanie riadiacej jednotky a velmi pozorne skontrolujte elektrické zapojenia.
Dalsie uzitodné informacie najdete tiez v odseku "3.6 Riesenie problémov".

2.5) Kontrola pohybu brany

Po samonacitani dizky kridla je potrebné vykonat isty poget manév-

rov na kontrolu spravneho pohybu brany.

1. Stlacte tlacidlo[Open] na otvorenie brany. Skontrolujte, ¢i otva-
ranie brany prebieha regulérne, bez zmien rychlosti. Len ked je
kridlo 70 az 50 cm od otvaracieho mechanického dorazu, musi
spomalit' a zastavit 2+3 cm od otvaracieho mechanického dorazu,
kedy zasiahne koncovy spinac.

2. Stlacte tlacidlo [Close]na zatvorenie brany. Skontrolujte, ¢i za-
tvaranie brany prebieha regulérne, bez zmien rychlosti. Len ked
je kridlo 70 az 50 cm od zatvaracieho mechanického dorazu,
musi spomalit a zastavit 2+3 cm zatvaracieho mechanického
dorazu, kedy zasiahne koncovy spinac.

2.6) Radiovy prijimaé

3. Po¢as manévru sa presvedcte, Ze majak blika rychlostou 0,5 s
pre rozsvietenie a 0,5 s pre zhasnutie. Ak je pritomna Ziarovka
zapojena na svorku indikatora otvorenej brany, skontrolujte jej
blikanie: pomelé blikanie po¢as otvarania, rychle blikanie pocas
zatvarania.

Viackrat otvorte a zatvorte brany, aby ste sa uistili, Ze neexistuju
body nadmerného trenia, ani Zziadne chyby montaze alebo
nastavenia.

Skontrolujte, ¢i je upevnenie motora RUN, ozubeného hrebera

a konzol koncovych spinacov pevné, stabilné a dostatocne odol-
né, aj ked sa brana prudko rozbehne alebo spomali.
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Pre dialkové ovladanie RUN je na riadiacej jednotke konektor "SM" pre volitelné radiové prijimace typu SMXI alebo SMXIS. Aby ste
instalovali radiovy prijima¢, vypnite napajanie RUN a postupujte podla obr. 1. Stvislost medzi vystupom radiového prijimaca SMXI a

SMXIS a prikazom, ktory RUN vykona, je popisana v tabulke 6:

obr.1

Tabulka 6: Prikazy s vysielacom

Vystup &. 1 Prikaz KROK-ZA-KROKOM
Vystup €. 2 Prikaz "Ciastoéné otvorenie”
Vystup €. 3 Prikaz "Otvor"

Vystup ¢. 4 Prikaz "Zatvor"

Ak hladate dalSie informacie, prestudujte si ndvod na instalaciu radiového prijimaca.

3. Dodatoéné informacie

V tejto kapitole je popisané programovanie, personalizacia, hfadanie a rieSenie problémov na RUN.

3.1) Programovacie tlacidla

Na riadiacej jednotke RUN su tri tlacidla, ktoré sa pouzivaju na ovladanie jednotky

pocas testovania, ako aj na programovanie:

Open Tlagidlo "OPEN" umoziuje uzivatelovi ovladat otvaranie brany alebo

A posunut bod programovania hore.

Stop Tlacidlo "STOP" umozniuje uzivatelovi zastavit manéver. Ak sa stlaci na
Set viac ako 5 sekund, umozriuje vstupit do programovania.

Close Tlacidlo "CLOSE" umozriuje uzivatelovi ovladat zatvaranie brany alebo

v posunut bod programovania dole.

3.2) Programovanie

Na riadiacej jednotke RUN je mnoZstvo programovatelnych funkcii.
Funkcie sa nastavuju s pouzitim 3 tlacidiel umiestnenych na riadia-
cej jednotke: [A] [Set] [W] a zobrazujl sa prostrednictvom 8 led:
L1...L8. Programovatelné funkcie dostupné u RUN su nastavené
v 2 stuprioch:

Prvy stupeii: tu mézu byt nastavenéunkcie spésobom ON-OFF
(aktivna alebo deaktivovana). V tomto pripade kazda z led L1...L8
oznacuje jednu funkciu. Ak led svieti, funkcia je aktivna, ak je zhas-
nutd, funkcia je deaktivovana. Vid tabulku 7.

Druhy stupen:tu moézu byt nastavené parametre na stupnici
hodnét (od 1 do 8). V tomto pripade kazda z led L1...L8 oznacuje
nastavenu hodnotu (je 8 moznych nastaveni). Vid tabufku 9.



3.2.1) Funkcie prvého stupria (ON-OFF funkcie)

Tabulka 7: Zoznam programovatelnych funkcii - prvy stupen

Led

Funkcia

Popis

L1

Automatické zatvorenie

Tato funkcia umozriuje automatické zatvorenie brany po vypréani programovaného &asu pauzy. Cas
pauzy nastaveny od vyroby je 30 sekund, ale da sa zmenit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 alebo 180 se-
kind. Ak je funkcia deaktivovana, fungovanie systému bude "polo-automatické".

L2

Zatvor po foto

Tato funkcia umozriuje drzat branu otvorent len na ¢as potrebny k prejazdu. Zasah "Foto" spdsobi vzdy
automatické zatvorenie s ¢asom pauzy 5 s (nezavisle od programovanej hodnoty). Spravanie brany je
rozne v zavislosti od toho, ¢i je alebo nie je aktivna funkcia "Automatické zatvorenie".

Ak je "Automatické zatvorenie" deaktivované: brana vzdy pride do Uplne otvorenej polohy (aj ked'
je fotobunka uvolnena skér). Po uvolneni Foto nastava Automatické zatvorenie s pauzou 5 s.

Ak je "Automatické zatvorenie" aktivne: otvaraci manéver sa zastavi hned po uvolneni fotobunky.
Po 5 sekundach sa brana automaticky za¢ne zatvarat. Funkcia "Zatvor po foto" sa vzdy deaktivuje
u manévrov prerusenych prikazom Stop.

Ak je funkcia "Zatvor po foto" deaktivovana, ¢as pauzy je ten ktory bol programovany alebo neprichadza
k automatickému zatvoreniu, ak je funkcia automatického zatvorenia deaktivovana.

L3

Vzdy zatvor

Funkcia "Vzdy zatvor" zasiahne a spdsobi zatvorenie, ked po navrate pradu (pri jeho vypadku) je roz-
liSena otvorena brana. Z bezpecénostnych dévodov predchadza manévru 5 sekundové blikanie majaka.
Ak je funkcia deaktivovana, po navrate priudu zostane brana nehybna.

L4

Spomalenie

Pri aktivacii tejto funkcie sa na koniec otvaracieho manévru alebo zatvaracieho manévru vlozi faza
spomalenia.

Rychlost spomalenia zodpoveda pribl. 60 % nominalnej rychlosti.

Pozor: po¢as spomalenia motor vyvija len polovicu nominalneho kritiaceho momentu. Fazu spomalenia
nie je mozné pouzit na tazkych branach alebo takych, ktoré si vyzaduju maximalny kratiaci moment.
Ak je spomalenie deaktivované, rychlost zostava konstantna pocas celého manévru.

L5

Rozbeh

Aktivovanim tejto funkcie sa zrusi postupny rozbeh na zaciatku kazdého manévru. Toto umozriuje do-
siahnut’ maximalnu silu vypadu, ¢o je vhodné v situaciach s vysokym stupriom statického trenia, napr.
ked je kridlo blokované snehom alebo ladom.

Ak je rozbeh deaktovovany, manéver zacne fazou postupného rozbehu.

L6

Vystrazné blikanie

S touto funkciou sa prida 3 sekundova pauza medzi zapnutim majaka a zaciatkom manévru. Takto je
uzivatel vopred upozorneny na potencialne nebezpec¢nu situaciu.
Ak je vystrazné blikanie deaktivované, majak sa rozsvieti, az ked zane manéver.

L7

"Zatvor" sa stane
"Ciasto&ne otvor"

Aktivovanim tejto funkcie vSetky prikazy "zatvor" (vstup "CLOSE" alebo radiovy prikaz "zatvor") sposo-
bia manéver Ciastoéného otvorenia (vid led L6 v tabulke 9).

L8

Rezim "Slave" (sluha)

Aktivovanim tejto funkcie sa RUN stane "Slave": takymto spésobom je mozZné synchronizovat fungova-
nie dvoch motorov na protilahlych kridlach, kde jeden motor funguje ako Master a druhy ako Slave.
Dalsie informéacie najdete v odseku "3.3.3 RUN v reZime "Slave").

Tabulka 9: Zoznam programovatelnych funkcii - druhy stupen

Poc¢as normalneho fungovania RUN led L1...L8 bud svietia alebo su zhasnuté v zavislosti od stavu funkcie, ktort reprezentuji. Napr.
L1 bude svietit, ak je aktivna funkcia "Automatického zatvorenia".

3.2.2) Programovanie prvého stupia (ON-OFF funkcie)

Funkcie prvého stupiia st z vyroby vSetky nastavené "OFF". Kedykolvek vSak m6zu byt zmenené, ako uvadza tabulka 8. Proces vyko-
najte pozorne, nakolko mate maximalny ¢as 10 sekind medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho. Ak ubehne dlhsi ¢as, proces sa
automaticky ukonci a do paméte sa uloZia Upravy vykonané do daného momentu.

Tabufka 8: Zmena ON-OFF funkcii Priklad

1. Stlacte a podrzte tlacidlo [Set] (pribl. 3 s).
3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set] ked zacne led L1 blikat. NIV 4
<L1
3. Stlacte tlacidla [A] alebo [W] na presun blikajucej led na led zodpovedajucu funkcii, ktord menite. Y4 L2 ) \d
GJalC] =
4. Stlacte tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie (kratke blikanie = OFF; dIhé blikanie = ON). Y4 I \(5:
X
5. Pockajte 10 sekund, kym vyjdete z programu, aby vyprsal maximalny ¢as.

€D s

Poznamka: body 3 a 4 sa mézu pocas tej iste programovacej fazy zopakovat, aby sa dalSie funkcie nastavili ON alebo OFF.

3.2.3) Funkcie druhého stupia (nastavitelné parametre)

Poznamka: "

" predstavuje nastavenie z vyroby.

Poznamka (1): automaticky reguluje potrebnu silu a udrzuje minimalny garantovany stuperi sily.
Poznamka (2): automaticky reguluje potrebnu silu.

Led vstupu | Parameter | Led (stupen)| Hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastavuje ¢as pauzy, t.j. ¢as, ktory vyprsi
L1 Cas pauzy L4 45 sekund pred automatickym zatvorenim. Toto ma
L5 60 sekund efekt, iba ak je aktivované automatické
L6 80 sekund zatvorenie.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvor - stop - zatvor - stop
L2 Otvor - stop - zatvor - otvor
L3 Otvor - zatvor - otvor - zatvor
L2 Funkcia Krok-{ L4 CinZiakovy Upravuje sekvenciu prikazov priradenych
za-krokom L5 Cinziakovy (viac ako 2" vyvola stop) k vstupu Krok-za-krokom alebo k prvému
L6 Krok-za-kr. 2 (menej ako 2" vyvola &iast. otvor) | prikazu radia.
L7 Osoba pritomna
L8 Otvorenie polo-automatické, zatvorenie
Vv rezime osoba pritomna
L1 Velmi vysoka citlivost (lahké brany)
L2 Velmi vysoka citlivost Ovlada citlivost rozoznavania prekazok.
L3 Vysoka citlivost’ Uvedomte si, Ze citlivost je ovplyvnena aj
L3 Citlivost’ L4 Priemerna citlivost’ silou motora (vid L5). Sila motora by vzdy
rozoznavania| L5 Stredne nizka citlivost’ mala byt nastavena ako prva, aby bolo
prekazok L6 Nizka citlivost mozné spravne nastavenie citlivosti rozoz-
L7 Velmi nizka citlivost’ navania prekazok.
L8 Velmi nizka citlivost (tazké brany)
L1 Funkcia indikatora otvorenej brany
L2 Aktivny, ak je kridlo zatvorené Upravuje funkciu priradent k vystupu indi-
L3 Aktivny, ak je kridlo otvorené kétora otvorenej brany (bez ohladu na pri-
L4 Vystup L4 Aktivny s vystupom radia €. 2 radenu funkciu, ak je aktivovand, dodava
indikatora L5 Aktivny s vystupom radia €. 3 napatie 24 V -30 +50 % s maximalnym vy-
otvor. brany L6 Aktivny s vystupom radia ¢. 4 konom 4 W).
L7 Indikator udrzby
L8 Elektricky zamok
L1 Nastavené na 40 %
L2 Nastavené na 50 % Po rozbehu motora nastavuje silu a prisp6-
L3 Nastavené na 60 % sobuje ju vahe brany. Ovladaci systém
L5 Ovladanie L4 Nastavené na 80 % meria tieZ teplotu prostredia a automaticky
sily motora |55 Nastavené na 100 % zvySuje silu v pripade mimoriadne nizkych
L6 Poloautomatické 1 = 40+100 % (1) teplot.
L7 Poloautomatické 2 = 60+100 % (1)
L8 Automatické = 0+100 % (2)
L1 ,5m
L2 1m Meranie &iastoéného otvorenia. Ciastodné
L3 1.5m otvorenie sa da ovladat druhym prikazom
L6 Ciast. otvor L4 2m radia alebo s "CLOSE", ak je pritomna
L5 25m funkcia "Zatvor", tato sa stava "Ciasto¢ne
L6 3m otvor".
L7 34m
L8 4m
L1 Automaticky (na zaklade naro¢nosti
manévrov)
L2 2.000 Nastavuje pocet manévrov, po ktorom sig-
L3 4.000 nalizuje potrebu Udrzby automatického
L7 Avizo L4 7.000 systému (vid odsek "3.4.4 Upozornenie
udrzby L5 10.000 k udrzbe").
L6 15.000
L7 20.000
L8 30.000
L1 Vysledok 1. manévru (najstarsieho)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru Umoziuje stanovit typ poruchy, ku ktorej
L8 Zoznam porich| L4 Vysledok 4. manévru prislo pri poslednych 8 manévroch (vid
L5 Vysledok 5. manévru odsek "3.6.1 Archiv poruch").
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru




3.2.4) Programovanie druhého stupia (nastavitelné parametre)

Nastavitelné parametre su z vyroby nastavené tak, ako uvadza tabulka 9 pod oznacenim "

" Kedykolvek v§ak mézu byt zmenené,

ako vidno v tabulke 10. Proces vykonajte pozorne, nakolko mate maximalny ¢as 10 sekpnd medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho.
Ak uplynie dIhsi ¢as, proces sa automaticky ukon¢i a do paméte sa uloZia Upravy vykonané do daného momentu.

Tabulka 10: Zmena nastavitefnych parametrov Priklad

1. Stlacte a podrzte tlacidlo [Set] (pribl. 3 s). A4
3s
2. Uvolnite tlac¢idlo [Set] ked led L1 za¢ne blikat. \d)/ 4
U Gl
3. Stlagte tlacidlo [A] alebo [W1na presun blikajtcej led na led reprezentujiicu parameter, L2 . 2 SN

ktory menite.

G aI(Zl <

4. Stlacte tlacidlo [Set]a podrzte ho stlatené pocas kroku 5 a 6.
5. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led reprezentujica platny stuperi parametra,
ktory upravujete.
6. Stlacte tlagidlo [A] alebo [W]na presun led reprezentujlcej hodnotu parametra. 4 N
Gl A
7. Uvolnite tlacidlo [Set]
8. Pockajte 10 sekund, kym vyjdete z programu, aby vyprsal maximalny ¢as.

Poznamka: body 3 az 7 sa mdzu pocas tej istej programovacej fazy zopakovat, aby sa nastavili dalSie parametre.

3.3) Pridanie a odobratie zariadeni
3.3.1) Vstup STOP

STOP je vstup, ktory spdsobi okamzité prerusenie manévru (s krat-

kym spatnym chodom). Na tento vstup mézu byt zapojené zaria-

denia s vystupom s kontaktmi normalne otvorenymi "NO" a zaria-

denia s kontaktmi normalne zatvorenymi "NC", ako aj zariadenia

s vystupom s konstantnym odporom 8,2 KQ, ako su napr. citlivé

hrany. KedZe ide o BlueBUS, riadiaca jednotka poc¢as fazy samo-

nacitania rozli$i typ zariadenia zapojeného na vstup STOP (vid

odsek "3.3.4 Samonacditanie dalSich zariadeni"). Nasledne je vy-

volany STOP, kedykolvek nastane zmena oproti pévodne nacita-

nému stavu.

Pomocou vhodnych opatreni mézu byt na vstup STOP zapojené

viaceré zariadenia, aj rézneho typu:

« Viaceré zariadenia NO sa m6zu medzi sebou zapojit paralelne
bez obmedzenia poctu.

« Viaceré zariadenia NC sa mozu medzi sebou zapojit v rade bez
obmedzenia poctu.

3.3.2) Fotobunky
Systém "BlueBUS" umozriuje prostrednictvom adresovania, pri
ktorom sa pouziju $pecialne mostiky, riaidacej jednotke rozoznat'

fotobunky a priradit im spravnu deteként funkciu. Proces adreso-

vania sa musi vykonat tak na TX ako aj na RX (ulozenim mosti-
kov rovnakym spdsobom) a treba sa ubezpedit, Ze Ziaden dalsi
par fotobuniek nema rovnaké adresovanie.

V automatickom systéme pre posuvné brany umozriuje RUN insta-
laciu fotobuniek, ako ukazuje obrazok.

Po kazdom pridani alebo odobrati fotobuniek musi prejst riadiaca
jednotka procesom samonacditania, vid odsek "3.3.4 Samonacita-
nie dalSich zariadeni".

« Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 KQ sa
mozu zapojit paralelne. Ak treba, viaceré zariadenia musia byt
zapojené "stupriovito" s jedinym kone¢nym odporom 8,2 KQ.

« Je mozna konbinacia NO a NC uloZenim dvoch kontaktov
paralelne s varovanim, Ze sa musi ulozit odpor 8,2 KQ v rade
s kontaktom NC (takymto spésobom je tieZ mozné kombino-
vat' tri zariadenia: normalne otvorené, normalne zatvorené
a 8,2 KQ).

A Ak je vstup STOP pouzivany na zapojenie zariadeni s bez-
peénostnou funkciou, jedine zariadenia s vystupom s konstant-
nym odporom 8,2 KQ zaru¢uju bezpeénostni kategériu 3 podfa
normy EN 954-1.

- 'Fomi e U .
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Tabulka 13: Adresovanie fotobuniek

Fotobunka Mostiky Fc

o hink

Mostiky

FOTOBUNKA
Externa fotobunka v. = 50 cm
aktivuje sa pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 2
Externa fotobunka
aktivuje sa pri otvarani brany

FOTOBUNKA II
Externa fotobunka v. = 100 cm
aktivuje sa pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 2 1l
Interna fotobunka
aktivuje sa pri otvarani brany

FOTOBUNKA 1
Interna fotobunka v. = 50 cm
aktivuje sa pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 3
Jedina fotobunka pre cely
automaticky systém

|
=

FOTOBUNKA 1 1I
Interna fotobunka v. = 100 cm
aktivuje sa pri zatvarani brany

Av pripade inStalacie FOTO 3 spolu s FOTO Il musi poloha prvkov
fotobuniek (TX-RX) korespondovat s upozorneniami uvedenymi
v navode na instalaciu fotobuniek.

3.3.3) RUN v rezime "slave"

Ak je spravne naprogramovany a zapojeny, RUN moéze fungovat
v rezime "Slave". Tento spdsob fungovania sa pouziva, ked je
potrebné automatizovat' 2 protilahlé brany a vyzaduje sa, aby bol
zosynchronizovany pohyb oboch kridel . Takto jeden RUN pracuje
ako Master (pan), ktory ovlada manéver a druhy RUN funguje ako
Slave (sluha), ktory poslicha prikazy vysielané Masterom (z vyro-
by st vSetky RUN Master).

Na konfigurovanie RUN ako Slave treba aktivovat’ funkciu prvého
stupria "Rezim Slave" (vid tabulku 7).

Zapojenie medzi RUN Master a RUN Slave je urobené prostred-
nictvom BlueBUS.

AV tomto pripade musi byt’ dodrzana polarita v zapojeni medzi
dvomi RUN, tak ako to znazoriiuje obrazok 26 (ostatné zaria-
denia zostavaju bez polarity).

Na intalaciu 2 RUN v reZime Master a Slave vykonajte nasledov-

né kroky:

« Instalujte 2 motory, ako vidno na obrazku 1. Nezélezi na tom,
ktory motor bude fungovat ako Slave alebo Master. Pri rozhodo-
vani by sa mala zvazit vyhoda zapojeni a fakt, Ze prikaz Krok-
za-krokom na Slave umozZnuje Uplné otvorenie iba kridla Slave.

obr.1

.

Zapojte 2 motory, ako znazorfiuje obr. 2.

Vyberte smer otvarania 2 motorov, ako je uvedené na obr.1
(vid tiez odsek "2.1 Vyber smeru").

« Zapnite napdjanie 2 motorov.

Naprogramuijte "rezim Slave" na RUN Slave (vid tabulku 7).
Vykonajte samonacitanie zariadeni na RUN Slave (vid odsek
"2.3 Samonacditanie zariadeni").

Vykonajte samonacitanie zariadeni na RUN Master (vid odsek
"2.3 Samonacitanie zariadeni").

Vykonaijte samonagitanie dizky kridla na RUN Master (vid odsek
"2.4 Samonagitanie dizky kridla").

.

.

.
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obr.2

Pri zapajani 2 RUN v rezime Master-Slave prisne dodrzujte nasledovné:
« V8etky zariadenia musia byt zapojené na RUN Master (ako na obrazku 2) vratane radiového prijimaca.
Kazdé programovanie vykonané na RUN Slave je ignorované (prevazuje to na RUN Master) okrem tych, ktoré st uvedené v tabulke 14.

Tabulka 14: Programovanie RUN Slave nezavisle od RUN Master

Funkcie prvého stupiia (ON-OFF funkcie)

Funkcie druhého stupna (nastavitelné parametre)

Pohotovostny rezim (stand-by)

Citlivost rozliSovania prekazok

Rozbeh

Vystup indikatora otvorenej brany

Rezim Slave

Ovladanie sily motora

Zoznam porulch

Na Slave je mozné zapojit:

* majak (Flash);

* inikator otvorenej brany (S.C.A.);
* citliva hranu (Stop);

« zariadenie na ovladanie (Krok-za-krokom) pre upIné otvorenie
iba kridla Slave.
* Vstupy Otvor a Zatvor sa na Slave nepouzivaju.



3.3.4) Samonacitanie d'alSich zariadeni

Normalne sa proces samonacitania zariadeni zapojenych na BlueBUS a vstup STOP vykonava pocas instalacie. Ak sa vSak dodato¢ne
pridaju alebo odoberu zariadenia, proces samonacitania sa méze zopakovat, ako je uvedené v tabulke 15.

Tabulka 15: Samonacitanie d’alSich zariadeni
1. Stladte a podrzte tlacidla [A] a [Set]

Priklad

2. Tlagidla uvolnite, ked led L1 a L2 za¢na velmi rychlo blikat (po pribl. 3 s).

3. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka dokon¢i samonacitanie zarideni. %
4. Ked je proces samonacitania dokonéeny, led L1 a L2 zhasnu, led STOP musi zostat svietit o o
aled L1...L8 sa rozsvietia v zavislosti od stavu prislusnych ON-OFF funkcii. L1 L2

APo pridani alebo odobrati zariadeni sa musi byt znovu vykonat testovanie automatického systému.

3.4) Specialne funkcie

3.4.1) Funkcia "vzdy otvor"

Funkcia "vzdy otvor" je vybavenim riadiacej jednotky, ktoré umoz-
fuje uzivatelovi ovladat otvaraci manéver, ked prikaz "Krok-za-
krokom" trva viac ako 2 sekundy. Toto je uzito¢né napriklad pre
zapojenie kontaktu hodin na svorku K.K., aby sa mohla drzat brana

3.4.2) Funkcia "hyb v kazdom pripade”

V pripade, Ze niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne
alebo je pokazené, je stale mozné ovladat a hybat branou v rezime
"osoba pritomna".

3.4.3) Systém kontroly zohrievania a chladenia

RUN je vybaveny démyselnym systémom na kontrolu teploty mo-
tora. Hodnota vnutornej teploty RUN sa rozliSuje Specidlnym senzo-
rom a pouziva sa na riadenie klimatizatného systému, ktory umoz-
3.4.4) Upozornenie k udrzbe

RUN avizuje uzivatelovi, kedy si automaticky systém vyzaduje pre-
vierku Udrzby. Pocet manévrov, po ktorych pride k signalizacii, sa
mbze vybrat z 8 stupriov prostrednictvom nastavitelného parametra
"indikator udrzby" (vid tabulku 9).

Stupen 1 je "automaticky" a berie do Uvahy naroénost manévru,

¢ize silu a trvanie manévru. Ostatné nastavenia su zaloZzené na
pocéte manévrov.

otvorena na urcity ¢asovy Usek. Tato vlastnost plati pre akékolvek
programovanie vstupu K.K., okrem typu "CinZiakovy 2". Parametre
funkcie "Krok-za-krokom" su v tabulke 9.

BlizSie informacie najdete v odseku "Ovladanie s pokazenymi bez-
pecnostnymi zariadeniami" v prilohe "Intrukcie a upozornenia pre
uzivatelov prevodového motora RUN".

fiuje zohrievanie motora, ked vonkajsia teplota padne pod prah
okolo 0°C alebo chladenie motora, ked teplota presahuje hodnotu
okolo 40°C.

Potreba udrzby je signalizovana prostrednictvom majaka alebo
na vystupe indikatora otvorenej brany, ked je tento programovany
ako "indikator udrzby" (vid tabulku 9).

Majak "Flash" a indikator udrzby davaju signaly uvedené v tabul-
ke 16, a to na zaklade poctu vykonanych manévrov v porovnani
s nastavenymi limitmi.

Tabul'ka 16: Upozornenie k idrzbe pomocou ma
Pocet manévrov

Signalizacia na Aash

Signalizacia na indikatore udrzby

Pod 80 % limitu

Normalna (0,5 s on - 0,5 s off)

Rozsvieteny 2 s na zaciatku otvarania

Medzi 81 a 100 % limitu

Na zaciatku manévru zostane svietit 2 s,
potom pokracuje normalne

Blika pocas celého manévru

Resetovanie pocitadla manévrov
Potom, ako bola vykonana udrzba systému, musi sa resetovat pocitadlo manévrov.
Postupujte, ako popisuje tabulka 18.

Tabulka 18: Resetovanie pocitadla manévrov Priklad

1. Stlacte a podrzte [Set] (pribl. 3 s).

2. Uvolnite [Set] ked led L1 zacne blikat. \(5: 4

<L

3. Stlagte tlagidlo [A] alebo [W] na presun blikajtcej led na led L7 reprezentujicu parameter Y4 ¥4 \é:
"Indikator Gdrzby" (ala(~]

4. Stlacte a podrzte [Set] pocas krokov 5 a 6.

5. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led reprezentujica platny stuperi parametra
"Indikator adrzby".

6. Stlacte a podrzte aspori na 5 sekund tlacidl{A] a [¥], potom uvolnite.

Led, ktora zodpoveda vybranému stupriu, rychlo blika, ¢im signalizuje, Ze pocitadlo manévrov v4

7. Uvolnite tlacidlo [Set].

N1/
s
4
bolo resetované. G] a (7] N
4+

3.5) Pripojenie d’alSich zariadeni

Ak uzivatel potrebuje napajat externé zariadenia, ako ¢ita¢ trans- S 3

ponderovych kariet alebo osvetlenie klti¢ového prepinaca, je mozné

odobrat’ napdjanie, ako ukazuje obr.1. Napajacie napatie je

24 Vdc -30 % - +50 %, maximalny mozny prud 100 mA. l l
-+

3.6) RieSenie problémov

V tabulke 19 su instrukcie, ktoré vam pomozu riesit eventualne
problémy pocas inStalacie alebo v pripade poruchy.

Taburka 19: RieSenie problémov

Nad 100 % limitu Na zagiatku a konci manévru zostane Blika stale Priznaky Doporuéené previerky
svietit 2 s, potom pokracuje normaine Radiovy vysielaé neovlada branu Skontroluijte, ¢i nie st vybité batérie vysielaca. Ak treba, vymerite ich.
Kontrola poétu vykonanych manévrov a led na vysieladi sa nerozsvieti S S _ —
Funkcia "avizo drzby" umoziiuje preverit potet vykonanych manévrov ako percento z nastaveného limitu Radiovy vy3|e!ac ?govlada b'ra!wu, Skontrolujte, ¢i bol vysiela¢ spravne uloZzeny do pamate radiového prijimaca.
Pri tejto previerke postupujte podla krokov popisanych v tabulke 17. ?le led na vysieladi sa rozsvieti
Ziaden manéver sa nezacina Skontrolujte, ¢i je RUN napajany sietovym napatim 230 V.
a led "BlueBUS" neblika Skontrolujte, ¢i nie su vypalené poistky. Ak ano, zistite pric¢inu poruchy, a potom
1. Stlacte a podrzte [Set] (pribl. 3 s). vymerite poistky za iné s rovnakymi vlastnostami.
Ziaden manéver sa nezacina a majak nesvieti Uistite sa, Ze prikaz je skutocne prijaty. Ak prikaz dosiahne vstup KROK-ZA-KROKOM,
2. Uvolnite [Set] ked led L1 zacne blikat. \ prislusna led "KROK-ZA-KROKOM" sa musi rozsvietit. Ak pouzivate radiovy vysielac,
led "BlueBUS" musi dvakrat rychlo bliknat.
3. Stlacte tlagidlo [A] alebo [W]na presun blikajucej led na led L7 reprezentujici parameter \(5: Ziaden manéver sa nezagina Poditajte bliknutia a preverte prislunt hodnotu v tabulke 21.
"Indikator udrzby". \ L7 a majak niekolkokrat blikne
4. Stladte a podrzte [Set] pocas krokov 5, 6 a 7. Manéver sa zacne, Vybrany stuperi citlivosti rozliSovania prekazok by mohol byt prili§ vysoky pre vas typ
ale hned za nim nasleduje spatny chod brany. Skontrolujte, ¢i neexistuju prekazky. Ak treba, vyberte nizsi stuper citlivosti.
5. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led reprezentujica platny stuperi parametra Manéver sa vykona, Uistite sa, Ze po€as manévru je na svorke majaka FLASH napatie (kedZe je striedavé,
"Indikator tdrzby". 7N 3s ale majak nefunguje hodnota napatia nie je délezita: priblizne 10-30 Vdc). Ak namerate napatie, problém
6. Stlacte a ihned uvolnite tiacidia [A] a [V]. EZ Y Y4 je v ziarovke. V taktomto pripade vymerite Ziarovku za novu s rovnakymi vlastnostami.
G a Ak napatie nenamerate, moze sa jednat o pretazenie vystupu FLASH. Skontrolujte,
7. Led zodpovedajtica vybranému stupriu niekolkokrat blikne. Poget bliknuti oznacuje percento ¢i na kable nie je skrat.
vykonanych manévrov (v nasobkoch 10 %) vo vztahu k nastavenému limitu. NURNY N Manéver sa vykona, Skontrolujte, aky typ funkcie je programovany pre vystup indikatora otvorenej brany
Napriklad: indikator udrzby je nastaveny na L5, ¢o je 10000 manévrov. 10 % zodpoveda 1000 (5: (5: (b: &=72 ale indikator otvorenej brany nefunguje (L4 v tabulke 9). Ak ma byt indikator rozsvieteny, skontrolujte, ¢i je na svorke indika-
manévrom. Ak led blikne 4-krat, znamena to, ze bolo dosiahnutych 40 % manévrov (t.j. 4000 tora otvorenej brany napétie (pribl. 24 Vdc).Ak namerate napatie, problém spdsobuje
az 4999 manévrov).Led nebude blikat, ak eSte nebolo dosiahnutych 10 % manévrov. iarovka, ktori treba vymenit za novii s rovnakymi viastnostami. Ak napatie nename-
8. Uvolnite tlacidlo [Set] 4 rate, mohlo by ist o pretaZenie na vystupe indikatora otvorenej brany. Zistite, & nie je
skrat na kabli.




3.6.1) Archiv poruch
RUN umoziiuje uzivatelovi zobrazit' pripadné anomalie, ktoré nastali pocas poslednych 8 manévrov. Napriklad prerusenie manévru kvoli
zasahu fotobunky alebo citlivej hrany. Na kontrolu zoznamu poruch postupujte podra tabulky 20.

Tabulka 20: Archiv poruch Priklad

1. Stlacte a podrzte [Set] (pribl. 3 s).
3s
2. Uvolnite [Set] ked led L1 zacne blikat.
3. Stlacte tlacidlo [A] alebo [W]na presun blikajicej led na led vstupu L8 reprezentujicu parameter /
"zoznam portich" \ L8
4. Stlacte a podrzte [Set] pocas krokov 5 a 6.
5. Pockajte asi 3 s, kym sa rozsvietia led zodpovedajice manévrom, pri ktorych nastala anomalia.
Led L1 ukazuje vysledok posledného manévru a led L8 ukazuje vysledok 6smeho manévru.
Ak led svieti, znamena to, Ze pocas tohto manévru nastala chyba. Ak je led zhasnutd, znamena to,
Ze pocas tohto manévru nenastala Ziadna chyba.
6. Stlacte tlacidla [A] a [W]na vyber Zelaného manévru:
Prislusna led blikne tolkokrat, ako by normalne blikol majak po anomalii (5:
(vid tabulku 21). N
7. Uvolnite tlacidlo [Set].

3.7) Diagnostika a signalizacia

3.7.1) Signalizacia majakom
Pocas manévru majak FLASH blika 1-krat za sekundu. Ked pride k nejakej anomalii, majak blika rychlejsie. Blikania sa opakuju 2-krat
s 1-sekundovou pauzou.

Tabulka 21: Signalizacia majakom FLASH

Rychle blikanie Pricina Akcia
1 bliknutie Na zaciatku manévru previerka zariadeni zapojenych na BlueBUS nesuhlasi
s tymi, ktoré sa ulozZili do paméate pocas fazy samonacitania. Niektoré zariade-
pauza 1 sekunda Chyba na BlueBUS . p ! . . o . o
1 bliknutie nia mozu byt vadné. Skontrolujte a ak treba, vymerite ich. Ak urobite nejaké
Upravy, treba zopakovat samonacitanie.
2 bliknutia Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu.
pauza 1 sekunda Aktivacia fotobunky Skontrolujte, ¢i neexistuju nejaké prekazky.
2 bliknutia Toto je normalne, ak je pritomna prekazka braniaca pohybu.
3 bliknutia e w . . < . . B
auza 1 sekunda Aktivacia "rozoznavania Pocas pohybu sa brana stretla s nadmernym trenim.
g bliknutia prekazok" Preverte pricinu.
4 bliknutia Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu bol aktivovany vstup STOP.
pauza 1 sekunda Aktivacia vstupu STOP P pony! Y P :
4 bliknutia Preverte pricinu.
5 bliknuti L o . . . .
auza 1 sekunda Chyba v parametroch elek- | Pockajte aspor 30 seklnd, potom skuste dat prikaz. Ak stav pretrvava, zna-
g bliknuti tronickej riadiacej jednotky | mena to, Ze ide o poruchu a treba vymenit' elektronickd kartu.
6 bliknuti P N - it A . ) - M . -
auza 1 sekunda Prekroceny maximalny limit | Pockajte par minut, kym sa zariadenie obmedzujuce pocet manévrov vrati pod
g bliknuti manévrov za hodinu maximalny limit.
7 bliknuti Odpojte na par sekund vSetky napatové obvody, a potom skuste znovu dat

pauza 1 sekunda

Chyba na vnutornych

elektrickych obvodoch prikaz. Ak stav pretrvava, znamena to vaznu poruchu a je potrebné vymenit

7 bliknuti elektronicku kartu.
gatl’,llz(:jﬁsekunda lljtiri}e z‘:]ltr%r:;zu;:d\?;kc‘:r::r:z Preverte typ prikazu, ktory je stale pritomny. Napriklad to méze byt prikaz
8 bliknuti dalSich prikazov 2 Casovata na vstupe "otvor".

3.7.2) Signaly na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke RUN je rada led, z ktorych kazda moéze
davat zvlastne signaly tak po¢as normalneho fungovania, ako aj
v pripade poruchy.

Tabul'ka 22: Led na svorkach riadiacej jednotky

Led BLUEBUS

Pricina Akcia

Zhasnuta

Skontrolujte, ¢i je napajanie. Preverte, Ci nie su vypalené poistky. Ak ano,

Porucha L e . - . S e
zistite pri¢inu, a potom poistky vymerite za nové s rovnakymi vlastnostami.

Rozsvietena

Ide o vaznu poruchu. Skuste na par sekund vypnut riadiacu jednotku. Ak

Vazna porucha stav pretrvava, znamena to, Ze treba vymenit' elektronickd kartu.

1 bliknutie za sekundu

Vsetko OK Normalne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia

Toto je normalne, ak nastane zmena stavu niektorého vstupu: K.K., STOP,

Nastala zmena stavu vstupov| 1yoR '7ATVOR, zasah fotobunky alebo poutitie radiového vysielaga.

Rada bliknuti oddelenych

Rbzne Rovnaky signal ako na majaku. Vid' tabulku 21.
1-sekundovou pauzou
Led STOP Pri¢ina Akcia
Zhasnuta Aktivacia vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.
Rozsvietena Véetko OK Vstup STOP je aktivny.
Led K.K. Pri¢ina Akcia
Zhasnuta Vsetko OK Vstup K.K. nie je aktivny.
Rozsvietena Aktivacia vstupu K.K. Normalne, ak je efektivne aktivne zariadenie zapojené na vstup K.K.
Led OTVOR Pri¢ina Akcia
Zhasnuta Vsetko OK Vstup OTVOR nie je aktivny.
Rozsvietena Aktivacia vstupu OTVOR Normalne, ak je efektivne aktivne zariadenie zapojené na vstup OTVOR.
Led ZATVOR Pri¢ina Akcia
Zhasnuta Vsetko OK Vstup ZATVOR nie je aktivny.

Rozsvietena

Aktivacia vstupu ZATVOR Normalne, ak je efektivne aktivne zariadenie zapojené na vsutp ZATVOR.

abulka 23: Led na tlacidlach riadiacej jednotky

Led L1

Popis

Zhasnuta

Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "automatické zatvorenie" nie je aktivne.

Rozsvietena

Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze "automatické zatvorenie" je aktivne.

Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika aj L2, signalizuje potrebu fazy samonacitania (vid odsek "2.3 Samonacitanie zariadeni").
Led L2 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "zatvor po foto" nie je aktivne.

Rozsvietena

Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, ze "zatvor po foto" je aktivne.

Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika aj L1, signalizuje potrebu fazy samonacitania (vid' odsek "2.3 Samonacitanie zariadeni").
Led L3 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "vzdy zatvor" nie je aktivne.

Rozsvietena

Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "vzdy zatvor" je aktivne.

Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika aj L4, signalizuje potrebu fazy samonagitania dizky kridla (vid odsek "2.4 Samonagitanie dizky
kridla brany").
Led L4 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "stand-by" nie je aktivne.

Rozsvietena

Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze "stand-by" je aktivne.

Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika aj L3, signalizuje potrebu fazy samonagitania dizky kridla (vid odsek "2.4 Samonagitanie dizky
kridla brany").

Led L5 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "rozbeh" nie je aktivny.

Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze "rozbeh" je aktivny.

Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L6 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "vystrazné blikanie" nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "vystrazné blikanie" je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L7 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze vstup ZATVOR aktivuje zatvaraci manéver.

Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze vstup ZATVOR aktivuje manéver Ciastoc¢ného otvorenia.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L8 Popis

Zhasnuta pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze RUN je konfigurovany ako Master.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, ze RUN je konfigurovany ako Slave.

Blika Prebieha programovanie funkcii.
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pohony
elektropripravenost pre posuvné brany - univerzalna

stipik na fotobunky doraz koncového spinac¢a @ - obs:h zostavy
fotobunky z dvora RX () -doplnkové prislusenstvo (moznost doobjednat)

pohonna jednotka

riadiaca elektronika

istenie hlavného
privodu 10A

1
1
1 2x1 CYSY,
'

2x1 CYSY

do 20m 3Cx1,5 CYKY
od 20m do 100m 3Cx2,5 CYKY

Hlavny privod 230V

RG 58-50 Q - koaxial

Popis instalacie:

a) vSetky el. privody a rozvody riesit pred finalnou terénnou Gpravou.
b) hlavny privod wytistuje v mieste osadenia pohonu (umiestneny na strane zasuvania) s
volnym koncom cca 1m a je isteny 10 A isticom
¢) pohon musi byt umiestneny na beténovom podklade (stavebna pripravenost).
d) privod od pohonu a od ostatnych periférii vytistuju v mieste osadenia
pohonu s elektronikou s volnym koncom cca 1m a st
vedené v plastovych ohybnych tribkach ( @25mm, v miestach prechodov
chranené v ocelovych tribkach cca & 50mm).
e) privod k ¢elnym fotobunkam vytstuje 50 cm nad terénom z vonkajsej strany brany (z ulice). . . e . . i
V mieste umiestnenia fotobuniek je nutné zachovat rovnti podkladovi plochu 10x10 cm. V zmysle platnych noriem zverte elektroinstalacné prace
f) Vsetky vodiée musia byt ohybné a jednoznacéne farebne odlisitelné. odbornému pracovnikovi.




